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"SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE 
ZONAS DE VISIBILIDAD" 



@ RESUMEN 



GRAfiCO «s<xo **«a mn***tt** «csumini 



Sistema para lo calizar automaticamente zonas de visibilidad. 

El sistema localiza automaticamente zonas de visibilidad 
efectiva desde las cuales es visible un elemento susceptible de ser 
visualizado, mediante la localizaci6n de zonas de visibilidad 
potencial (halladas a partir de datos como: ubicacidn, morfologia 
y onentaci6n del elemento a visualizar, distancia de visibilidad 
potencial asignada a dicho elemento,...) y mediante la morfologia 
de la regi6n donde se pretende localizar las zonas de visibilidad 
efectiva. 

. El sistema dispone de medios para valorar el grado de 
visibilidad de distintas zonas de visibilidad, en funci6n del grado 
de cumplimiento de los criterios de localizacidn de zonas de 
visibilidad. 

Como ejemplo de aplicacion practica, el elemento a ser 
visualizado Puede ser un soporte publicitario y las zonas de 
visibilidad efectiva pueden estar definidas por ejes de visibilidad 
efectiva correspondientes a las calles de un entorno urbano, en las 
gue ademas se contemplan parametros como: el numero de individuos 
y medios de locomocidn gue las transitan, su sentido de 
circulacidn, hora . . . 
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SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMAT I CAMENTE 
ZONAS DE VISIBILIDAD 

Obieto de la Invencion 

La funcion del sistema de localizacion automatica de zonas 
de visibilidad es dotar de objetividad, inmediatez, 
personalizacion y precision a una tarea que es necesaria 
para medir la visibilidad de un elemento en un &mbito 
como puede ser una ciudad, un aeropuerto, una estacidn o 
cualquier sitio susceptible de ser cartograf iado. 
Gracias a la aplicaci6n inform&tica integrada en dicho 
sistema se dispone de forma instantanea de los ejes de las 
callffs desde los que se verla de forma correcta un soporte 
publicitario, teniendo en cuenta el sentido del movimiento 
de los individuos, la inclinaci6n que tenga el escaparate 
o cartel publicitario, la altura y el tamano de este, el 
grado de legibilidad necesario y el arco que permite que 
este se vea de forma "frontal" para una legibilidad 
optima . 

La aplicacion informatica tambien tiene en cuenta los 
obst£culos que pueden entorpecer la visibilidad, la forma 
de la manzana donde este situado el cartel, la altura de 
los distintos elementos, la forma de los edificios que 
rodean la zona, problemas de apantallamiento . . . Tambi6n 
tiene en cuenta la velocidad a la que se mueven los 
individuos y los medios de transporte para determinar los 
tiempos de exposici6n de cada uno de el los asi como su 
orientacion respecto al soporte. 

S61o es necesario crear o marcar un punto, una linea o un 
poligono que representa al cartel, su orientacion y su 
tamano sobre la cartograf ia digital; y el sistema de 
localizaci6n de zonas de visibilidad localizard 
automat icamente todos los segmentos o ejes de las calles 
desde donde se podrS leer o ver dicho punto, el sentido en 
que tienen que ser recorridos dichos ejes para que el 
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cartel publicitario sea visible f rontalmente y/o de manera 
optima , el porcentaje de visibilidad efectiva frontal y/o 
optima del soporte, el espacio del eje en que se produce 
una visibilidad efectiva frontal y/o optima, . . . 

5 

Antecedentes de la Invencion 

Hasta la fecha, para establecer desde que puntos de la 
calle se podia ver un soporte publicitario, un escaparate 
o una senal, dicha tarea se realizaba a mano. En paises 

10 donde existla esta necesidad para establecer la audiencia 
de un soporte publicitario (paises como Francia, donde se 
realiz6 un estudio de "af f imetrie" ) , se reunia un comite 
de personas para decidir pun to a punto desde que calles y 
desde que posiciones se puede ver un soporte. Esto implica 

15 una gran carga de trabajo manual ademas de los problemas 
de subjetividad que ello conlleva. La falta de inmediatez 
y de precisi6n en los resultados es otro problema, pues se 
tarda mucho tiempo en que equipos humanos completen la 
asignaci6n de ejes de las calles de todos los soportes 

20 publicitarios del pais (escaparates, cajeros automdticos, 
oficinas bancarias, etc.) con los mismos criterios. 
Tampoco se pueden hacer an&lisis personalizados si se 
cambian algunas caracteristicas como el dia o la noche, o 
la distancia de lectura. 

25 Otro inconveniente anadido es que las zonas de visibilidad 
pueden tener formas no regulares que dependen de multiples 
pardmetros. Ademds, hasta la fecha no se ha implementado 
ningun sistema que opere automaticamente considerando tres 
dimensiones . 

30 

Descripcion de la Invencion 

El sistema para localizar automaticamente zonas de 
visibilidad desde las cuales es visible un elemento 
susceptible de ser visualizado (denominadas zonas de 
35 visibilidad efectiva), esta caracterizado porque comprende 
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al menos una aplicacion inform^tica con medios para 
localizar dichas zonas de visibilidad potencial y efectiva 
mediante un conjunto de criterios de localizacion de zonas 
de visibilidad entre los que se encuentran: 
5 al menos un dato sobre un elemento susceptible de ser 
visualizado seleccionado entre ubicaci6n, morfologia, 
orientacion y combinaciones de las mismas, con el que los 
medios de localizacion de zonas de visibilidad potencial 
localizan automat icamente al menos una zona de visibilidad 
10 potencial asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado, y 

al menos una region de estudio de visibilidad 
cartograf iada y almacenada en soporte informatico, con la 
que, en funci6n de la zona de visibilidad potencial 
15 mencionada anteriormente, los medios de localizaci6ri de 
zonas de visibilidad efectiva localizan autom&t icamente 
zonas de visibilidad efectiva seleccionadas entre dreas de 
visibilidad efectiva, ejes de visibilidad efectiva y 
combinaciones de los mismos, desde los cuales es visible 
20 el elemento susceptible de ser visualizado. 

El conjunto de criterios de localizaci6n de zonas de 
visibilidad adicionalmente, puede estar constituido por 
otros criterios de localizacion de zonas de visibilidad, 
seleccionados entre : 
25 legibilidad del elemento susceptible de ser visualizado, 
movimiento del elemento susceptible de ser visualizado, 
iluminacion del elemento susceptible de ser visualizado, 
morfologia de la region de estudio de visibilidad, 
(al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 
al elemento susceptible de ser visualizado^ en funcion de 
su morfologia, 

(al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 

al elemento susceptible de ser visualizadcj), 
(al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 
35 al elemento susceptible de ser visualizado) en funcion de 
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su tamano, 

al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 
al elemento susceptible de ser visualizado en funcion de 
al menos una hora de visualizacion, 
5 al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 
al elemento susceptible de ser visualizado en funcidn de 
al menos una fecha de visualizacion, 

porcentaje visible del elemento susceptible de ser 
visualizado, 

10 al menos un £ngulo de visibilidad potencial asignado al 
elemento susceptible de ser visualizado, seleccionado 
entre Angulos horizontales, Angulos verticales y 
combinaciones de los mismos, 

al menos un dngulo de visibilidad potencial asignado al 
15 elemento susceptible de ser visualizado en funcion de al 
menos una hora de visualizacion, siendo seleccionado dicho 
dngulo de visibilidad potencial entre Angulos 
horizontales, Angulos verticales y combinaciones de los 
mismos , 

20 al menos un Angulo de visibilidad potencial asignado al 
elemento susceptible de ser visualizado en funcion de al 
menos una fecha de visualizaci6n, siendo seleccionado 
dicho Angulo de visibilidad potencial entre Angulos 
horizontales, Angulos verticales y combinaciones de los 

25 mismos, 

al menos un Angulo de visibilidad potencial optima 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado, 
seleccionado entre Angulos horizontales, Angulos 
verticales y combinaciones de los mismos, 

30 al menos un Angulo de visibilidad potencial 6ptima 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado en 
funci6n de al menos una hora de visualizacion, siendo 
seleccionado dicho Angulo de visibilidad potencial optima 
entre angulos horizontales, angulos verticales y 

35 combinaciones de los mismos, 
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al menos un angulo de visibilidad potencial optima 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado en 
funcion de al menos una fecha de visualizacion, siendo 
seleccionado dicho angulo de visibilidad potencial optima 
5 entre angulos horizontales , angulos verticales y 
combinaciones de los mismos, 

al menos una distancia de visibilidad potencial optima 
asignada al elemento susceptible de ser visualizado, 
al menos una distancia de visibilidad potencial optima 
10 asignada al elemento susceptible de ser visualizado en 
funci6n de su tamano, 

al menos una distancia de visibilidad potencial 6ptima 
asigirada al elemento susceptible de ser visualizado en 
funci6n de al menos una hora de visualizaci6n, 

15 al menos una distancia de visibilidad potencial optima 
asignada al elemento susceptible de ser visualizado^ en 
funcion de al menos una fecha de visualizacion, 
al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado, seleccionado entre tiempo 

20 m&ximo de visualizacion, tiempo minimo de visualizacion y 
combinaciones de los mismos, 

al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcion de su 
morfologia, siendo seleccionado dicho tiempo de 

25 visualizacion entre tiempo m&ximo de visualizacion, tiempo 
minimo de visualizacion y combinaciones de los mismos, 
al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcidn de al menos una 
hora de visualizaci6n, siendo seleccionado dicho tiempo de 

30 visualizacion entre tiempo mciximo de visualizacion, tiempo 
minimo de visualizacion y combinaciones de los mismos, 
al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcion de al menos una 
fecha de visualizacion, siendo seleccionado dicho tiempo 

35 de visualizacion entre tiempo maximo de visualizacion, 
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tiempo mlnimo de visualizacion y combinaciones de los 
mismos , 

al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visual izado en funcion de al menos un 
5 medio de locomoci6n que circule al menos parcialmente, por 
la region de estudio de visibilidad, siendo seleccionado 
dicho tiempo de visualizacion entre tiempo m&ximo de 
visualizacidn, tiempo minimo de visualizaci6n y 
combinaciones de los mismos, 
10 direccion y sentido de al menos un individuo que circule 
al menos parcialmente, por la regi6n de estudio de 
visibilidad, 

direccion y sentido de al menos un medio de locomocion que 
circule al menos parcialmente, por la region de estudio de 
1 5 vis ibi lidad , 

velocidad media de al menos un medio de locomoci6n que 
circule al menos parcialmente, por la region de estudio de 
visibilidad, 

grado de visibilidad desde al menos un medio de locomocion 
20 que circule al menos parcialmente, por la region de 
estudio de visibilidad, 

estimaci6n del numero de individuos presentes en una zona 
determinada de la regi6n de estudio de visibilidad por 
unidad de tiempo, en funcion de al menos uno de los 
25 siguientes sub-criterios : ubicaci6n, hora, fecha, 
direccion y sentido de circulacion y combinaciones de los 
mismos , 

estimaci6n del numero de medios de locomoci6n presentes en 
una zona determinada de la region de estudio de 

30 visibilidad por unidad de tiempo, en funci6n de al menos 
uno de los siguientes sub-criterios: ubicacion, hora, 
fecha, direccidn y sentido de circulacidn, capacidad del 
medio de locomocion, grado de ocupaci6n del medio de 
locomocion y combinaciones de los mismos, 

35 grado de interf erencia en la visibilidad del elemento 



8 

susceptible de ser visualizado debido a la interposicion 
temporal de otros elementos, y 
combinaciones de los mismos . 

La aplicacion informatica dispone de medios para 
5 configurar al menos un criterio de localizacion de zonas ^ 
de visibilidad, siendo seleccionado dicho medio de \ 
conf iguracion entre: conf iguracion manual, conf iguracion \ 
por defecto, conf iguracion por extrapolaci6n a partir de \ 
regiones de estudio de visibilidad con una morfologia \ 
10 similar, conf iguracion por criterios de optimizacion de 
visibilidad y combinaciones de los mismos. 

Como fuente alternativa para obtener al menos un criterio ! 

i 

de localizacion de zonas de visibilidad, la aplicaci6n 
informcitica estct capacitada para acceder a al menos una 

15 base de datos en donde se almacene al menos un criterio de 
visibilidad de al menos un lugar geografico. 
Las zonas de visibilidad localizadas son mostradas en al 
menos un formato seleccionado entre: al menos un fichero 
inform&tico compatible con al menos una aplicacion 

20 informatica, al menos una imagen de la region de estudio k 
de visibilidad donde aparecen resaltadas las zonas de 
visibilidad localizadas, un listado de las zonas de 
visibilidad localizadas, al menos una capa cartogr&fica 
con informacion asociada y combinaciones de los mismos. 

25 Asimismo, la aplicaci6n informatica comprende medios para 
valorar el grado de visibilidad de distintas zonas de 
visibilidad, en funci6n del grado de cumplimiento de al 
menos uno de los criterios de localizaci6n de zonas de 
visibilidad. 

30 Mas especif icamente, las zonas de visibilidad efectiva 
pueden estar definidas por ejes de visibilidad efectiva 
desde los cuales es visible el elemento susceptible de ser 
visualizado; incluso pueden estar definidas adicionalmente 
por al menos una caracteristica seleccionada entre: un 

35 sentido de visibilidad efectiva que especifica el sentido 
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en que debe ser recorrido el eje de visibilidad efectiva 
para visualizar el elemento susceptible de ser visualizado 
frontal y/o 6ptimamente, un espacio de visibilidad 
efectiva frontal y/o optima y combinaciones de los mimos . 
5 Como caso mas particular, la region de estudio de 
visibilidad puede estar constituida, al menos 
parcialmente, por un entorno urbanistico donde las zonas 
de visibilidad efectiva estan definidas por ejes de 
visibilidad efectiva, sentidos de visibilidad efectiva 

10 frontal y/o optima y espacios de visibilidad efectiva 
frontal y/o optima correspondientes a vias urbanas. 
El sistema para localizar automat icamente zonas de \ 
visibilidad comprende una aplicacion informatica provista \ 
con un mddulo de "asignaci6n de ejes de visibilidad 

15 efectiva, sentidos de visibilidad efectiva" con medios 
para localizar ejes de visibilidad efectiva, sentidos de 
visibilidad efectiva frontal y/o optima, y espacios de 
visibilidad efectiva frontal y/o optima que permiten 
visualizar el elemento susceptible de ser visualizado, 

20 mediante al menos un parametro de entrada seleccionado 
entre: al menos un &ngulo de visibilidad potencial 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado, al 
menos un dngulo de visibilidad potencial optima asignado 
al elemento susceptible de ser visualizado, al menos una 

25 distancia de visibilidad potencial asignada al elemento 
susceptible de ser visualizado, al menos una distancia de 
visibilidad potencial optima asignada al elemento 
susceptible de ser visualizado, morfologia de la region de 
estudio de visibilidad, morfologia y orientaci6n del 

30 elemento a ser visualizado, sentido de circulaci6n de 
individuos y medios de locomocion, pianos de la region de 
estudio de visibilidad, criterios de localizacion de zonas 
de visibilidad y combinaciones de los mismos. 
Dentro de dicho m6dulo de "asignaci6n de ejes de 

35 visibilidad efectiva" y formando parte integrante del 
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mismo, la aplicacidn informatica comprende: 
al menos un modulo de "obtencion de informacx6n 
cartografica" con medios para localizar zonas de 
visibilidad potencial consistentes en espacxos 
seleccionados entre conos de visibilidad potencial, 
porciones de esferas de visibilidad potencial, zonas de 
de visibilidad potencial y combinaciones de los mismos; 
y para generar capas cartograf icas de la regi6n de 
estudio de visibilidad contenidas por al menos una zona 
de visibilidad potencial, mediante al menos un parametro 
de entrada seleccionado entre: morfologia del elemento 
susceptible de ser visualizado, morfologia de la regidn 
de" estudio de visibilidad, al menos un angulo de 
visibilidad potencial asignado al elemento susceptible 
de ser visualizado, al menos un angulo de visibilidad^ 
potencial 6ptima asignado al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial dptima asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado, pianos de la regidn de estudio de 
visibilidad, criterios de localizacidn de zonas de 
visibilidad y combinaciones de los mismos; y 
al menos un mddulo de "localizacidn de ejes de visibilidad 
efectiva y sentidos de visibilidad efectiva", mediante 
al menos un parametro de entrada seleccionado entre: 
zona de visibilidad potencial y capa cartografica 
generados por el mddulo de "obtencidn de informacidn 
cartografica", morfologia y orientacidn del elemento a 
ser visualizado, sentido de circulacidn de individuos y 
medios de locomocidn, criterios de localizacidn de zonas 
de visibilidad y combinaciones de los mismos. 
Dentro del mddulo de "obtencidn de informacidn 
cartografica" y formando parte integrante del mismo, la 
aplicacidn informatica comprende: 
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al menos un m6dulo de "localizacion de zonas de 
visibilidad potencial", mediante al menos un parametro 
de entrada seleccionado entre: morfologia y orientacion 
del elemento a ser visualizado, al menos un angulo de 
5 visibilidad potencial asignado al elemento susceptible 

de ser visualizado, al menos un Angulo de visibilidad 
potencial optima asignado al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial asignada al elemento susceptible de ser 
10 visualizado, al menos una distancia de visibilidad 

potencial optima asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado y combinaciones de los mismos; 

al menos un modulo de "localizacion de ejes de visibilidad 
potencial en un mapa de fondo", mediante al menos un 
15 parametro de entrada seleccionado entre: pianos de la 

regidn de estudio de visibilidad, entorno urbanistico y 
combinaciones de los mismos; y 

al menos un modulo de "generaci6n de capas cartogr&f icas", 
mediante al menos un parametro de entrada seleccionado 
20 entre: zonas de visibilidad potencial localizados por el 

m6dulo de "localizaci6n de zonas de visibilidad 
potencial", ejes de visibilidad potencial en un mapa de 
fondo generados por el modulo de "localizaci6n de ejes 
de visibilidad potencial en un mapa de fondo", y 
25 combinaciones de los mismos; 

Dentro del m6dulo de "localizacion de ejes de visibilidad 

efectiva y sentidos de visibilidad efectiva" y formando 

parte integrante del mismo, la aplicaci6n informdtica 

comprende : 

30 al menos un modulo de "localizacion de ejes de visibilidad 
efectiva", mediante al menos un parametro de entrada 
seleccionado entre: zonas de visibilidad potencial y 
capa cartografica generados por el modulo de "obtencion 
de informacion cartografica", morfologia y orientaci6n 

35 del elemento a ser visualizado y combinaciones de los 
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mismos ; y 

al menos un m6dulo de "determinacidn del sentido de 
visibilidad efectiva", mediante al menos un parametro de 
entrada seleccionado entre: al menos un eje de 
visibilidad efectiva localizado por el modulo de 
"localizacion de ejes de visibilidad efectiva" , sentido 
de circulacion de individuos y medios de locomoci6n, 
morfologia y orientaci6n del elemento a ser visualizado, 
criterios de localizacidn de zonas de visibilidad y 
combinaciones de los mismos. 

Deacripcion de una Realizacidn de la I nvencion 

La presente invenci6n tiene diversas formas de realizacion 
y multiples campos de aplicaci6n: la regidn de estudio de 
visibilidad puede ser cualquier punto geografico sin 
importar sus dimensiones (un centro urbano, una terminal 
de un aeropuerto,...) y el elemento a ser visualizado 
puede ser cualquier persona u objeto que se pretenda 
situar en una zona estrategica o se pretenda evaluar el 
grado de visibilidad de su emplazamiento (soporte 
publicitario, escaparate de un establecimiento, cartel 
informativo, . . . ) • 

A continuacidn se describe el modo de f uncionamiento de 
una de las posibles realizaciones de la invenci6n, sin que 
dicha descripcidn sea limitativa de otros modos de 
f uncionamiento . 

1- Como parametros de entrada, el sistema toma toda la 
informaci6n relativa a los criterios de visibilidad de un 
determinado soporte publicitario (punto susceptible de ser 
visualizado) como es su ubicacidn, orientacidn, 
dimensiones, tipo de soporte,... 

2- El sistema calcula los valores de una o mas 
distancias de visibilidad, amplitud del area de influencia 
(cono de visibilidad potencial ) , . . . especificos para dicho 
soporte publicitario. 
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3- Tambien como parametros de entrada el sistema toma 
toda la informacion relativa a los criterios de 
visibilidad del entorno urbano (region de estudio de 
visibilidad) cartograf iado y almacenado en un soporte 
5 inform&tico o, si es necesario, por ausencia de 
informacion extrapola dicha informacion de una zona 
similar, Otros posibles par&metros de entrada pueden estar 
constituidos por criterios de optimizacion de visibilidad 
parametrizables (mayor visibilidad, mayor visibilidad 

10 frontal, mayor tiempo de visual izacion, mayor proximidad 
de visualizacion, . . . ) . Dicha informacion contempla: 
situacion, forma y altura de los edificios, sentidos de 
circulaci6n de las vias urbanas, estimacion del numero de 
personas que las trans itan, . . . 

15 4- Sobre dicho entorno urbano el sistema traza el area 
de influencia del soporte publicitario anteriormente 
descrito . 

5- Mediante procesamiento informatico, el sistema 
realiza un analisis detallado del entorno urbano 

20 cartograf iado y almacenado en un soporte inform&tico para 
determinar si hay zonas que impiden que el soporte sea 
visible. 

6- El sistema efectua un barrido de toda el Area de 
influencia (cono de visibilidad potenciai) del soporte 

25 publicitario, intersectando con todos los obstaculos que 
impidan la visibilidad de dicho soporte publicitario 
(edificios, Srboles, medianeras, . . . ) • 

7- El sistema genera al menos una nueva silueta (zona de 
visibilidad efectiva y/o zona de visibilidad efectiva 

30 optima) definida por la superficie barrida por los haces 
hasta que choca con elementos obst&culo que impidan la 
visibilidad o hasta que se alcanza la maxima distancia de 
visibilidad de dicho soporte publicitario. 

8- El sistema localiza las vias urbanas que estdn dentro 
35 de la zona de visibilidad y que constituyen los ejes de 
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visibilidad. 

9- El sistema realiza un analisis vectorial, angular o 
por coordenadas para calcular el angulo definido por la 
direccion de cada via urbana y por la orientacion del 
soporte publicitario (definida en funcion de la morfologia 
de dicho soporte publicitario) . De este modo, el sistema 
calcula el sentido de circulacion en cada via urbana para 
que el soporte publicitario sea visible f rontalmente y/o 
de manera 6ptima, asi como el espacio de visibilidad 
efectiva frontal y/o optima de cada eje y el porcentaje de 
visibilidad efectiva frontal y/o optima de dichos ejes 
respecto del soporte publicitario.. 

10- ^Mediante imfigenes, listados, capas cartogrdf icas o 
ficheros inform£ticos compatibles con otras aplicaciones 
inform&ticas, el sistema muestra las vias urbanas desde 
las cuales es visible el soporte publicitario con una 
indicacion del sentido de circulacion, espacio y 
porcentaje de visibilidad efectiva frontal y/o optima para 
que dicho soporte publicitario pueda ser visto. 

11- Opcionalmente, la informacion generada por el sistema 
se puede almacenar en una base de datos para su posterior 
procesamiento o cruzado con otras inf ormaciones que 
contengan estimaciones sobre el numero de individuos que 
son susceptibles de ver dicho punto y, gracias a dicha 
informacion, poder calcular audiencias y coberturas. 

12- El sistema ofrece tambien una herramienta de 
visualizaci6n que permite ver como afectan los distintos 
par&metros de entrada al resultado final. 

13- El proceso es repetido por el sistema para cada 
criterio de visibilidad que cambie los diversos par&metros 
de entrada como la distancia o distancias de visibilidad 
potencial, la hora del dia, legibilidad optima, etc. 
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PKTVTMDICACIONES 

1. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD desde las cuales es visible un elemento 
susceptible de ser visualizado, caracterizado porque 
comprende al menos una aplicacion informatica provista con 
^5ioT~dTT[ol£^ dichas zonas 

de visibilidad potencial y efectiva mediante un conjunto 
de criterios de localizacidn de zonas de visibilidad entre 
los que se encuentran: 

al menos un dato sobre un elemento susceptible de ser 
"vTIualizado seieccionado entre ubicacion, morfologla, 
c^ientacidiT y combinaciones de las mismas, con el que 
los medios de localizaci6n de zonas de visibilidad 
potencial localizan automat icamente al menos una zona de 
visibilidad potencial asignada al elemento susceptible 
de ser visualizado, y 
al menos una region de_ estudio de^ j^siiilidad 
^artografiada y almacenada en soporte informatico, con 
la que, en funcidn de la zona de visibilidad potencial 
mencionada anteriormente, los medios de localizacion de 
zonas de visibilidad efectiva localizan automaticamente 
zonas de visibilidad efectiva seleccionadas entre areas 
de visibilidad efectiva, ejes de visibilidad efectiva y 
combinaciones de los mismos, desde los cuales es visible 
el elemento susceptible de ser visualizado. 
2. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicacion 1, caracterizado 
porque el con j^nto de _cr iter i.os.de localizacidn de zonas 
de visibilidad comprende adicionalmente, al menos un 
criterio de localizacidn de zonas de visibilidad, 
seieccionado entre: 

legibilidad del elemento susceptible de ser visualizado, 
movimiento del elemento susceptible de ser visualizado, 
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iluminacion del elemento susceptible de ser visualizado, 

morfologia de la region de estudio de visibilidad, 

al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 

al elemento susceptible de ser visualizado, 
al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 

al elemento susceptible de ser visualizado en funci6n de 

su morfologia, 

al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 
al elemento susceptible de ser visualizado en funci6n de 
su tamano, 

al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 

al elemento susceptible de ser visualizado en funci6n de 

al Tnenos una hora de visualizacion, 
al menos una distancia de visibilidad potencial asignada 

al elemento susceptible de ser visualizado en funcidn de 

al menos una fecha de visualizacion, 
porcentaje visible del elemento susceptible de ser 

visualizado, 

al menos un angulo de visibilidad potencial asignado al 
elemento susceptible de ser visualizado, seleccionado 
entre angulos horizontales , £ngulos verticales y 
combinaciones de los mismos, 

al menos un Angulo de visibilidad potencial asignado al 
elemento susceptible de ser visualizado en funci6n de al 
menos una hora de visualizacion, siendo seleccionado 
dicho Angulo de visibilidad potencial entre ctngulos 
horizontales, dngulos verticales y combinaciones de los 
mismos , 

al menos un Sngulo de visibilidad potencial asignado al 
elemento susceptible de ser visualizado en funci6n de al 
menos una fecha de visual izaci6n, siendo seleccionado 
dicho cingulo de visibilidad potencial entre angulos 
horizontales, angulos verticales y combinaciones de los 
mismos , 

al menos un Sngulo de visibilidad potencial 6ptima 
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asignado al elemento susceptible de ser visualizado, 
siendo seleccionado dicho angulo de visibilidad 
potencial optima entre angulos horizontales, angulos 
verticales y combinaciones de los mismos, 
al menos un angulo de visibilidad potencial optima 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado en 
funci6n de al menos una hora de visualizacidn, siendo 
seleccionado dicho angulo de visibilidad potencial 
6ptima entre angulos horizontales, angulos verticales y 
combinaciones de los mismos, 
al menos un angulo de visibilidad potencial dptima 
asignado al elemento susceptible de ser visualizado en 
funcidn de al menos una fecha de visualizacidn, siendo 
seleccionado dicho angulo de visibilidad potencial 
6ptima entre angulos horizontales, angulos verticales y 
combinaciones de los mismos, 
al menos una distancia de visibilidad potencial dptima 

asignada al elemento susceptible de ser visualizado, 
al menos una distancia de visibilidad potencial 6ptima 
asignada al elemento susceptible de ser visualizado en 
funcidn de su tamano, 
al menos una distancia de visibilidad potencial dptima 
asignada al elemento susceptible de ser visualizado en 
funcidn de al menos una hora de visualizacion, 
al menos una distancia de visibilidad potencial dptima 
asignada al elemento susceptible de ser visualizado en 
funcidn de al menos una fecha de visualizacion, 
al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado, seleccionado entre 
tiempo maximo de visualizacidn, tiempo minimo de 
visualizacidn y combinaciones de los mismos, 
al menos un tiempo de visualizacidn del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcidn de su 
morfologia, siendo seleccionado dicho tiempo de 
visualizacidn entre tiempo maximo de visualizacidn, 
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tiempo minimo de visualizacion y combinaciones de los 

al^nos un tiempo de visualizaci6n del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcion de al menos 
una hora de visualizaci6n, siendo seleccionado dxcho 
tiempo de visualizacion entre tiempo maximo de 
visualizacion, tiempo minimo de visualizacxon y 
combinaciones de los mismos, 
al menos un tiempo de visualizacion del elemento 
susceptible de ser visualizado en funcion de al menos 
una fecha de visualizaci6n, siendo seleccionado dxcho 
tiempo de visualizacidn entre tiempo maxxmo de 
visualizacion, tiempo minimo de visualizaci6n y 
combinaciones de los mismos, 
al menos un tiempo de visualizacidn del elemento 
susceptible de ser visualizado en funci6n de al menos un 
medio de locomocidn que circule al menos parcialmente, 
por la regidn de estudio de visibilidad, siendo 
seleccionado dicho tiempo de visualizacidn entre txempo 
maximo de visualizaci6n, tiempo minimo de visualizacxon 
y combinaciones de los mismos, 
direcci6n y sentido de al menos un individuo que circule 
al menos parcialmente, por la region de estudio de 
visibilidad, 

direccidn y sentido de al menos un medio de locomocxon que 

circule al menos parcialmente, por la regidn de estudxo 

de visibilidad, 
velocidad media de al menos un medio de locomoci6n que 

circule al menos parcialmente, por la regidn de estudxo 

de visibilidad, 
grade de visibilidad desde al menos un medio de locomocxon 

que circule al menos parcialmente, por la regx6n de 

estudio de visibilidad, 
estimacidn del numero de individuos presentes en una zona 

determinada de la regi6n de estudio de visibilidad por 



unidad de tiempo, en funcion de al menos uno de los 
siguientes sub-criterios : ubicacion, hora, fecha, 
direccion y sentido de circulaci6n y combinaciones de 
los mismos, 

estimacion del numero de medios de locomocion presentes en 
una zona determinada de la region de estudio de 
visibilidad por unidad de tiempo, en funcion de al menos 
uno de los siguientes sub-criterios: ubicaci6n, hora, 
fecha, direccidn y sentido de circulacion, capacidad del 
medio de locomocion, grado de ocupaci6n del medio de 
locomoci6n y combinaciones de los mismos, 

grado de interf erencia en la visibilidad del elemento 
susceptible de ser visualizado debido a la interposicion 
temporal de otros elementos, y 

combinaciones de los mismos* 

3. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque la aplicacion informatica 
^^P^ 1 ! 6 m edios para conf igurar al menos un criterio de 
1 ^5 alizaci6n de 2onas de visibilidad, siendo seleccionado 
dicho medio de conf iguracion entre : conf iguracion manual, 
conf iguracion por defecto, conf iguraci6n por extrapolaci6n 
a partir de regiones de estudio de visibilidad con una 
morfologla similar, conf iguracion por criterios de 
optimizacion de visibilidad y combinaciones de los mismos. 

4. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque para la obtencidn de al 
menos un criterio de localizacion de~zonas de visibilidad, 
la~""aplicaci6n informatica accede a al menos una base de 
datos en donde se almacena al menos un criterio de 
visibilidad de al menos un lugar geogr&fico. 

5. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque la aplicaci6n informatica 
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dispone de medios para mostrar las zonas de visibilidad 
local izadas,_jen al menos un formato seleccionado entre: al 
menos un fichero informatico compatible con al menos una 
aplicacion informatica, al menos una imagen de la region 
de estudio de visibilidad donde aparecen resaltadas las 
zonas de visibilidad localizadas, un listado de las zonas 
de visibilidad localizadas, al menos una capa cartograf ica 
con informacion asociada y combinaciones de los mismos. 

6. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicacion 5, caracterizado 
porque l a apl icacion, inf orm&tica comprende medios para 
v *i2E*?- -£i- gradoL de„ visibilidad de distintas zonas de 
visibilidad, en funci6n del grado de cumplimiento de al 
menos uno de los criterios de localizacion de zonas de 
visibilidad. 

7. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS - DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque las zonas de visibilidad 
efectiva est£n ~ctef inidas por ejes de visibilidad efectiva 
desde los cuales es visible el elemento susceptible de ser 
visualizado. 

8. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicacion 7, caracterizado 
porque las zonas de visibilidad efectiva est£n def inidas 
adicionalmente, por al menos una caracteristica 
seleccionada entre: un sentido de visibilidad efectiva que 
especifica el sentido en que debe ser recorrido el eje de 
visibilidad efectiva para visualizar el elemento 
susceptible de ser visualizado, un espacio de visibilidad 
efectiva frontal y combinaciones de los mismos. 

9. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque la region de estudio de 
visibilidad comprende, al menos parcialmente, un entorno 
urbarri-srtlco donde las zonas de visibilidad efectiva est£n 
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definidas por ejes de visibilidad efectiva, sentidos de 
visibilidad efectiva y espacios de visibilidad efectiva 
frontal correspondientes a vlas urbanas. 

10. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMAT I CAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun cualquiera de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque la aplicacidn informatica 
comprende un modulo de "asignacion de ejes de visibilidad 
estiva"' 7 con medios para localizar ejes de visibilidad 
eTe-cTrvaT ^sentidos de visibilidad efectiva y espacios de 
visibilidad efectiva frontal que permiten visualizar el 
elemento susceptible de ser visualizado, mediante al menos 
un parametro de entrada seleccionado entre: al menos un 
angu'lo de visibilidad potencial asignado al elemento 
susceptible de ser visualizado, al menos una distancia de 
visibilidad potencial asignada al elemento susceptible de 
ser visualizado, al menos un angulo de visibilidad 
potencial optima asignado al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial dptima asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado, morfologla de la regidn de estudio de 
visibilidad, morfologia y orientacidn del elemento a ser 
visualizado, sentido de circulacidn de individuos y medxos 
de locomocion, pianos de la region de estudio de 
visibilidad, criterios de localizacidn de zonae de 
25 visibilidad y combinaciones de los mismos . 

11 SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicacidn 10, caracterizado 
porque dentro del m6dulo_ de "asignacidn de ejes de 
visibilidad ^e^tiva" y formando parte integrante del 
30 mismo, la aplicacidn informatica comprende: 

aT menos un mddulo de "obtencion de inf ormacion 
cartografica'' con medios para localizar zones de 
visibilidad potencial consistentes en espacios 
seleccionados entre conos de visibilidad potencial, 
35 porciones de esferas de visibilidad potencial, zones de 
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visibilidad potencial y combinaciones de los mismos; y 
para generar capas cartograf icas de la region de estudio 
de visibilidad contenidas por al menos una zona de 
visibilidad potencial, mediante al menos un parametro de 
entrada seleccionado entre: morfologia del elemento 
susceptible de ser visual izado, morfologia de la regi6n 
de estudio de visibilidad, al menos un angulo de 
visibilidad potencial asignado al elemento susceptible 
de ser visualizado, al menos una distancia de 
visibilidad potencial asignada al elemento susceptible 
de ser visualizado, al menos un angulo de visibilidad 
potencial optima asignado al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial 6ptima asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado, pianos de la regi6n de estudio de 
visibilidad, criterios de localizaci6n de zonas de 
visibilidad y combinaciones de los mismos; y 
al menos un mddulo de «localizaci6n de ejes de visibilidad 
efectiva y sentidos de visibilidad efectiva", mediante 
al menos un parametro de entrada seleccionado entre: 
zona de visibilidad potencial y capa cartografica 
generados por el m6dulo de "obtencidn de inf ormacidn 
cartografica", morfologia y orientaci6n del elemento a 
ser visualizado, sentido de circulacidn de individuos y 
medios de locomocidn, criterios de localizaci6n de zonas 
de visibilidad y combinaciones de los mismos. 
12. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMAT I CAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicaci6n 11, caracterizado 
porgue dentro del m6dulo de "obtencidn _ de._in.foxma.ci6n 
cartografica" y Jpraando parte integrante del mismo, la 
aplicacidn informatica comprende: 

al menos un m6dulo de "localizacidn de zonas de 
visibilidad potencial", mediante al menos un parametro 
de entrada seleccionado entre: morfologia y orientacidn 
del elemento a ser visualizado, al menos un angulo de 



visibilidad potencial asignado al elemento susceptible 
de ser visualizado, al menos una distancia de 
visibilidad potencial asignada al elemento susceptible 
de ser visualizado, al menos un angulo de visibilidad 
potencial optima asignado al elemento susceptible de ser 
visualizado, al menos una distancia de visibilidad 
potencial 6ptima asignada al elemento susceptible de ser 
visualizado y combinaciones de los mismos; 
al menos un mddulo de "localizaci6n de ejes de visibilidad 
potencial en un mapa de fondo", mediante al menos un 
parametro de entrada seleccionado entre: pianos de la 
regi6n de estudio de visibilidad, entorno urbanistico y 
combinaciones de los mismos; y 
al menos un modulo de "generaci6n de capas cartograf icas" , 
mediante al menos un parametro de entrada seleccionado 
entre: zonas de visibilidad potencial localizados por el 
modulo de "localizacion de zonas de visibilidad 
potencial", ejes de visibilidad potencial en un mapa de 
fondo generados por el m6dulo de "localizaci6n de ejes 
de visibilidad potencial en un mapa de fondo", y 
combinaciones de los mismos; 
13. SISTEMA PARA LOCALIZAR AUTOMATICAMENTE ZONAS DE 
VISIBILIDAD, segun la reivindicaci6n 11, caracterizado 
porgue dentro del m6dulo de "localizaci6n de ejes de 
visibilidad~efectiva y sentidos de visibilidad efectiva" y 
formando parte integrante del mismo, la aplicacidn 
inf ormatica comprende : 

al menos un modulo de "localizaci6n de ejes de visibilidad 
efectiva", mediante al menos un parametro de entrada 
seleccionado entre: zona de visibilidad potencial y capa 
cartograf ica generados por el modulo de "obtencidn de 
informaci6n cartograf ica" , morfologia y orientacion del 
elemento a ser visualizado y combinaciones de los 
mismos ; y 

al menos un modulo de "determinacion del sentido de 
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visibilidad efectiva", mediante al menos un parametro de 
entrada seleccionado entre: al menos un eje de 
visibilidad efectiva localizado por el modulo de 
"localizacidn de ejes de visibilidad efectiva", sentido 
de circulacion de individuos y medios de locomocidn, 
morfologia y orientacidn del elemento a ser visualizado, 
criterios de localizacion de zonas de visibilidad y 
combinaciones de los mismos . 
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